Modulares Muskelmodell (hier: Hill und Haufle) mit/ohne Kopplung mit gelenkigem Glied
rotatorische und translatorische Modelle
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+ Einfach + Fiihrungen von Muskelmodell und Gliedern integriert Glieder hier sinnlos!
- Nur eindimensionale Bewegung + Anschaulich
+ 2-Dimensionale Bewegung
- .Muskeln” setzen weit weg vom Knie an -
ungleichférmige Ubersetzung von Aktor auf Glied
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+ Einfach

- Wenig anschaulich

untenliegender Riemen

@ obenliegender Riemen

Drehfeder

- Nur eindimensionale Bewegung

+ Muskel erzeugt Moment direkt am
Knie, konstante Ubersetzung

Riemen 1 - Aufwendig

Riemen 2

- Riemenscheibe am Knie beweglich
-> Riemenspanner
- Zusatzliche Linearfiihrung fiir \_
Glieder notwendig

/Muskelmodell nach Hill + Haufle
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